1 机器简介
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自重：18.4KG
负载重量：5KG

工作半径：850mm（0.85M左右）
最大速度：180°/s TCP速度：1M/S

重复精度：± 0.1mm
安装占地：Φ149mm（15CM左右）
自由度：6旋转关节
噪音：低

功耗：200W

工作温度范围：0-50°C

预期运行寿命：35000小时（4年）
控制器大小（长×宽×高）：268mm×475mm×423mm
控制器输入输出端口：

10 DI（控制器：8DI，工具端：2DI）
10 DO（控制器：8DO，工具端：2DO）

4AI（控制器：2AI，工具端：2AI）

2AO（控制器：2AO）
支持的通信标准：TCP/IP 100M通讯 以太网socket连接  Mudbus TCP链接
2 各部分命名（机座固定到位，手腕3连接一些夹持工具）

A：机座

B：肩部

C：肘部

D：手腕1

E：手腕2

F：手腕3
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3 UR5工作空间：机器人可以在直径为170CM的球体范围内运动，但是机座正上方和正下方上下两个圆柱区域为盲区。
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